
 

型 式 ＨＴＣ－０５Ａ 

Ｎｏ．１ 

１．１．１．１．    概要概要概要概要    

電動式足場での左右の傾斜角を自動でコントロールする傾斜角度コントローラです。

コントロール角度は１度～３度、警報角度は１度～５度で自由に設定できます。また

動作遅れ時間も自由に設定でき、誤動作が無く安全に運転できます。 

 

 

２．仕様２．仕様２．仕様２．仕様    

◎ 角度検出センサー 

緑測器製ＥＳＣ－１１１０Ｚを防水ケースに収納し、約５ｍの接続ケーブル付きです。 

保護等級はＩＰ６６です。水没した状態では使用できません。 

 

◎ コントローラ 

<設定器部> 

・ＳＴＡＲＴ角：左右０～３度で自由に設定。 

         設定角度を超えると遅れ時間後に出力します。 

 

・Ｓ Ｔ Ｏ Ｐ 角：左右０～１度で自由に設定。 

         修正が進み設定角内に戻ると遅れ時間後に出力が切れます。 

         又、反対側にＺＥＲＯを超えると即出力は切れます。 

 

・Ｄ Ｅ Ｌ Ａ Ｙ：０～１５秒で自由に設定。 

         左右傾斜角が設定値を超えたとき、ＤＥＬＡＹ設定時間後に出力 

         がＯＮします。設定時間内に傾斜角が設定値内に戻ったときには 

         次の設定値を超えた時点での時間で出力はＯＮします。出力ＯＦ 

         ＦのときもＯＮと同じです。 

         遅れ時間を０に設定しても約０．２秒遅れます。但し傾斜が０を 

         超えたときは即ＯＦＦします。 

 

・Ａ Ｌ Ａ Ｒ Ｍ：左右１～５度で自由に設定。 

         警報出力で設定角度を超えると遅れ時間後に左右同じ出力がＯＮ 

         します。 

         傾斜角が設定角度内に戻ったときは遅れ時間に関係なく即出力は 

         ＯＦＦされます。 

    



Ｎｏ．２ 

    

・Ｚ Ｅ Ｒ Ｏ：傾斜センサーの電気的なＺＥＲＯ調整です。  

         約左右１．５度補正できます。 

         必ず機械的な水平を確認してから調整して下さい。 

 

・Ｍ Ｅ Ｔ Ｅ Ｒ：左右５度の表示器です。 

         水平でＺＥＲＯ、傾斜が上になった方に針が振れます。 

 

 

<アンプ部> 

・ＡＬＡＲＭ ＤＥＬＡＹ：ＡＬＡＲＭ出力の遅れ時間です。左回しＭＩＮ（３秒以下） 

         右回しＭＡＸ（２０秒以上）です。 

         ＡＬＡＲＭ設定値内に戻ったときは遅れ時間に関係なく出力は 

         即ＯＦＦされます。 

 

・Ｍ Ｅ Ｔ Ｅ Ｒ：外部メーターに接続できます。 

         ±５Ｖの電圧計を接続して下さい。１Ｖ／１度で左右５度まで 

         表示でき、今の傾斜角がモニターできます。 

 

・出 力 リ レ ー：Ｌ（ＬＥＦＴ），Ｒ（ＲＩＧＨＴ），ＡＬＡＲＭ出力リレーで 

         各Ａ，Ｂ接点が使用できます。 

         パナソニックＤＳＰリレー 最大定格５Ａ ２５０Ｖａｃです。 

 

・電 源：ＡＣ１００Ｖ又はＡＣ２００Ｖ ５０/６０Ｈｚ（約５０ＶＡ） 

         誤接続に注意して下さい。 

         電源ＯＮ後、約３０秒間は電源クリアが働き全出力は動作しません。 
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３．センサー傾斜方向３．センサー傾斜方向３．センサー傾斜方向３．センサー傾斜方向    
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４４４４．傾斜センサーの取り扱い．傾斜センサーの取り扱い．傾斜センサーの取り扱い．傾斜センサーの取り扱い    

取付はブリッジ部の頑丈な部分にしっかり取り付けて下さい。機械的に水平になるよう 

コード出力部を右側にして、前後の水平も出来るだけ出るように取り付けて下さい。 

コード長は５ｍ有るので長ければ切って使用して下さい。コントローラのＨ（赤線）、 

Ｃ（白線）、Ｌ（黒線）と確実に接続しシールド線はＧＮＤに必ず接続して下さい。 

傾斜センサーは防水（ＩＰ６６）ですが、水没はしないで下さい。 
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５．外形図（設定器のフタが閉じた状態） 
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６．外形図（設定器のフタが開いた状態） 
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７．外形図（本器内部） 
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８．外形図（センサー部） 
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